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Lernen Sie interaktiv an simulierten Prozessen die G Temperaturregelung mit Pi-Regler
Grundlagen der Regelungstechnik. ST e T
Untersuchen Sie schrittweise das Zeitverhalten von ; . 2
Regelstrecken, Reglern und Regelkreisen. -
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Manuell regeln
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T TSI ¢ Fihrungs- und Storverhalten
e = e Bleibende Regelabweichung
1. Fallstandsregelung 3. Temperaturregelung. 5. Ruhrkesselkaskade .
s e Instabiles Verhalten
e Aperiodisches Einschwingen
PID-Regler mit PT2-Strecke und Totzeit

7. Reglerverhalten
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Simulierte Prozesse/Anlagen: . =¥
e Fillstandregelung L [P S— —
e Temperaturregelung = == e == | ==
e Verzogerte Temperaturregelung soom -
e Regelung einer Rithrkesselkaskade i
e Untersuchung von Ptn-Regelstrecken mit 0o » : :

P-, I-, PI- und PID-Reglern IO N N IE N N
e Untersuchung des Reglerverhaltens w0 / ; i
Alle Signalverlaufe werden gespeichert und kdnnen weon wwnw T o aw
nachtriglich untersucht und ausgemessen werden. TS SR T ) L]

Ein umfangreiches Handbuch und Aufgaben mit Losungen unterstiitzen ein individualisiertes, interaktives
und handlungsorientiertes Lernen.
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